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12.23. Calcolare:

1. [dxdy 2. [xdxay 3. i;f_‘
E E A

dove E & I'insieme delimitato dalle rette y = 2x e 2y = x e dalle ellissi 4x* +y* =4 e
4x* + y* = 16 e contenuto nel primo quadrante:
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12.26 Calcolare I’integrale
A = f (_v3 — x2)YV(x* + )"2)a’xd,\f
D

conD={(x,y):x>0,y>0,0<a<sxysbh 0<y’—x’<1}.
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